
�������� ����	��
��� ����	��
��� ����	��
��� ����	��
��� ����	��

����
�����
�����
�����
�����
����
	���
	���
	���
	���
	
���	�����	�����	�����	�����	��
����������� 	��� �
	
�� 	��� �
	
�� 	��� �
	
�� 	��� �
	
�� 	��� �
	
������

�
�
�
��
�
�
�
�
	

��
��
�


��
��
��
��
�
�
��
�



��������	
�	���
	����

�
�
�
��
�
��
��
�
�
��
�

��������	
���
����	���������	����������	�������������
��������������	��������������
�������	����
	�����
	����

������

���������������������	�����
������
����	�����
��	���	

������������	������������	����
��
	�����������������
������
���������	�������������
�������	����	
�
	�������	
�����������������������

�����������	��
�	����	
��������������	������
��	����	��
�
�����������

�	���	����	���������������	 ����	�������
	��	��
����	

���������	����	�����
����
��������������	������
�����	�����
�!�
�
����	�������������������
����

������������	
���
���������	���������������	������	����
	������	�������������
����������
����������� ���
�������������������������� ����������	������
�	����	���

����������������	���
��������	������	

����
	����������

	�����������	������	����������������� �������������
��� ����	��	�����	����������������	

���
�����	�������	"
����	
���������������������������	���������
�������
���������������	��������������	 �������	����������
�	�
�����	��������
�������������	��	
�	�#��������
	�����	����������������������������������������	���
� �

�������	�����	��������������������� �
���

���������������������	���	 �������������	�����
�����	������������$����	
����
������������������ �
�������

�	����	���	�������������������������	��	

���������������������%�	
����
������������ ��������
�

������ ������	���

���
�!�

��	����	���������������
����

���������������������������



��	������	�����
	�������������	

�������
���� ���������
���&������	��	������������������	���������������

	�����������	����������
������������&���������
��	�����������������������	���������	����������	�
	����	��������������������������������

���&��������������������������������������	
���
������
����	�������������������	����

�	�����	��	��������������
	��
��	����������&�����������������������
�
���������
������������������
������������������������� ���
��	������

��	��������������
�	����
���

�����
�������&�����������	��	���	

���	����������	�
��	��������������	
��
�������������	���������	�����
'��
��������	���
��������������������������	�
	����	�������������������	��
��	��������������������
������
��������������	���������	�������
	�������������	��
���������� ������

�������&������������	���������������������
	��������	
�������������������������������������������������	��
�
	�������%������������	���������
�!����%���������������
�	��
��������������	
����������������������
�	�������	
������������

(��	������	�������	
�������������������
�������������	

��������������
��	
�	����	�������������&�����������	�

���������������	�����(��	�����������������������������
������������	��	�������� ����	��	�����������&��
��������	���	��
��
����
	�����

�
�
�
��
�
��
��
�
�
��
�



PosEye is available in two versions

ABB, Sverige AB

to be placed conveniently close
to the point of interest. This is
commonly the robots TCP
(Tool Centre P oint). As the
PosEye system measures both
the position and orientation
accurate enough it is in most
cases sufficient only to position
the PosEye transducer some -
where on the tool. The robot
will know the position and
orientation of its TCP after a
traditional TCP determining
procedure.

As the PosEye system measures its position relative to
the selected co-ordinate system, independent of the
robot’s control system and mechanics, it will
determine the position and orientation of the robots
TCP regardless of the robot’s temperature, load etc.
This makes it possible to accurately position a robot
according to the positions intended by the overhead
computers without manual touch-ups. It is also
possible to dynamically position the robot correctly
relative to a moving carrier .

The PosEye system is capable of keeping track of more
than one co-ordinate system at a time. This is needed
to prevent the robots action to wander of if the main
activity is focused on a moving co-ordinate system.

– as hand held joystick
to be used by an operator manually
controlling a robot.

PosEye, as joystick, allows the
operator to simultaneously
control the TCP of the robot in
all its 6 degrees of freedom in
an intuitivly correct manner .
Unlike most other types of
joysticks, PosEye is not fixed to
a base but relates to a chosen,
surrounding, co-ordinate
system, preferably the one
used by the robot. This makes
it faster to manually reach
certain positions and to
manœuvre the robot in
narrow passages.

This adds up to faster manual programming and
safer manual control. As PosEye makes the robot to
mime the movements of the operator it also facilitates
lead-through-programming without mechanical
contraptions.

– as transducer
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